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Automatische Abisolierzange 


10 Die Erfindung betrifft eine automatische Abisolierzange, 
insbesondere fur Flachkabel. 

Eine automatische Abisolierzange, mit denen die Enden ei- 
nes elektrischen Kabels von der isolierenden Ummantelung 
befreit werden konnen, ist beispielsweise aus der DE 39 

15 22 016 C2 bekannt. Hierbei wird das Kabel zwischen zwei 
mit ihren Klingen gegeneinander angestellte Messerelemen- 
te gelegt. Das isolierte Kabel wird neben den Messern 
festgeklemmt . Durch Heranziehen des beweglichen Griff he- 
be Is gegen den Handgriff des Grundgehauses werden die 

20 Messerelemente in die Isolierung eingedruckt . Die Messer 
werden mit weiterer Griff bewegung in Richtung des Kabe- 
lendes verschoben, so dass die von den Messern durch- 
trennte Isolierung von dem elektrischen Leiter abge- 
streift wird. All diese Vorgange konnen bei der bekannten 

25 automatischen Abisolierzange mit einer einzigen Bewegung, 
namlich mit dem Heranschwenken des Griffhebels an den 
Handgriff des Grundgehauses, erreicht werden. Das Abiso- 
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lieren von elektrischen Kabeln wird auf diese Weise er- 
heblich erleichtert. 

Mit der bekannten Abisolierzange kann jedoch nur eine be- 
stimmte Lange vom Kabelende abisoliert werden, da die 
5 Messer an schwenkbar miteinander verbundenen Schenkeln 
befestigt sind und sich als maximale Arbeitslange der Ab- 
stand der Messer zur Schwenkachse, vor die das Kabelende 
stoSt, ergibt. Dieser Abstand ist zwar ausreichend, urn 
den elektrischen Leifcer am Kabelende freizulegen, der 

10 dann in entsprechende Klemmen an elektrischen Vorrichtun- 
gen eingefuhrt werden kann. Es ist jedoch nicht moglich, 
den aufieren Mantel eines mehrfach isolierten elektrischen 
Kabels uber eine groSere Lange zu entfernen, wie sie bei- 
spielsweise erforderlich ist, urn die einzelnen Adern bei 

15 unversehrter Einzeladerisolierung in Abzweigdosen etc. 
anzuordnen. Wahrend rumde Kabel noch behelfsweise seit- 
lich aus den Messersctienkeln heraus gefuhrt werden kon- 
nen, ist ein seitliches Abknicken von Flachkabeln nicht 
moglich, so dass bei diesen mit der bekannten Zange der 

20 auSere Mantel uberhaupt nicht auf eine groSere Lange ent- 
fernt werden kann. 

Es stellt sich daher die Aufgabe, eine automatische Abi- 
solierzange so weiter zu entwickeln, dass beliebig lange 
Stucke einer Kabelummemtelung, insbesondere bei Flachka- 
25 beln, abgetrennt werden konnen. 

Diese Aufgabe wird durch eine automatische Abisolierzange 
mit den Merkmalen des Anspruchs 1 gelost . 

Erf indungswesentlich ist die Kniehebeleinheit , durch die 
die gesamte Bewegungsabf olge beim Abisolieren gesteuert 
30 und eine gleichmafiige Kraf tverteilung in alien Bewegungs- 
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phasen bewirkt wird. Kraf tspitzen bei der Betatigung fuh- 
ren bei der erf indungsgemaSen Kniehebeleinheit dazu, dass 
bestimmte Positionen der Bauelemente eingenotnmen oder 
wieder verlassen werden. Damit ist es nicht moglich, 
5 durch Unachtsamkeit bzw. zu grofie Kraft bei der Betati- 
gung das abzuisolierende Kabel oder gar Teile der Abiso- 
lierzange selbst zu zerstoren. Dadurch konnen viele Bau- 
gruppen der Abisolierzange auch wirtschaf tlich aus Kunst- 
stoff gefertigt werden. 

10 Die Durchfuhrung langer Kabel kann bei spiel sweise durch 
einen nach oben offenen Messerbugel und ein nach oben of- 
fenes Grundgehause ermoglicht sein. Vorzugsweise weist 
aber der Messerbugel und/oder der Messerschlitten wenig- 
stens im Bereich dear Schwenkachse einen U-formigen Quer- 

15 schnitt auf. Zwischen Messerschlitten und Messerbugel ist 
so ein Kabeldurchtrittskanal gebildet . 

Um die Reibungskraf te und damit die vom Bediener aufzu- 
bringende Betatigungskraf t zu reduzieren, sollte die 
Kniehebelmittelachse uber eine Kniehebelf uhrungswalze 
20 rollbar in der Kniehebelachsenf uhrungsnut gelagert sein. 

Die Klemmenarmeinheit weist bei bevorzugten Ausfuhrungs- 
formen an ihrer Unterseite eine Fuhrungskulisse auf weist, 
auf der die Messereinheit uber eine Messereinheitsfuh- 
rungswalze gefuhrt 1st. Die Fuhrungskulisse ist mit we- 

25 nigstens einer Rastausnehmung versehen. Durch die Fuh- 
rungskulisse wird d±e Bewegung der Messereinheit in der 
Klemmenarmeinheit gesteuert. Aufierdem wird durch die Ra- 
stausnehmung in einer ersten Bewegungsphase des Abiso- 
liervorgangs ein Festlager fur die Kniehebeleinheit ge- 

30 schaffen. 
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Die Messereinheitsfuhruncjswalze ist bei der bevorzugten 
Ausfiihrungsf orm weiterhirx an dem Federauf nahmegelenk ge- 
lagert, so dass die von der Federeinheit iibertragene An- 
druckkraft direkt auf die Messereinheitsf uhrungswalze 
5 druckt und diese gegebenenf alls in eine Rastausnehmung 
hinein druckt . 

Die zweite Kniehebelendachse ist bevorzugt in der Schwen- 
kachse der Messereinheit angeordnet, so dass durch einen 
von der Kniehebeleinheit auf die zweite Kniehebelendachse 
10 wirkenden Kraftvektor nur eine translatorische Bewegung 
der Messereinheit bewirkt wird, nicht aber ein Offnen 
oder Schliefien der Messereinheit. 

Der Messerschlitten und/oder der Messerbugel sind vor- 
zugsweise mit auswechselbaren Messerelementen versehen 
15 sind, um stumpfe Klingen leicht auswechseln zu konnen. 

Der obere Klemmenarm und/oder die Klemmenarmeinheit kon- 
nen mit auswechselbaren Klemmbacken versehen sein, so 
dass nicht nur beschadigte Klemmbacken ausgetauscht wer- 
den konnen, sondern auch spezielle Klemmbacken eingesetzt 
20 werden konnen, die auf den jeweils mit der Abisolierzange 
zu bearbeitenden Kabeltyp abgestimmt sind. 

Weitere vorteilhafte Ausgestaltungen der Erfindung sind 
den Unteranspruchen zu entnehmen und werden nachfolgend 
anhand eines Ausf uhrungst>eispiels und mit Bezug auf die 
25 Zeichnung naher erlautert . Die Figuren zeigen im Einzel- 
nen: 


Fig. 1 bis 3 die erf indungsgemafie Abisolierzange in 
verschiederxen Arbeitsstellungen, jeweils 
in seitlictier Schnittansicht ; 
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Fig. 4 


die Abisolierzange gemaS Fig. 1 bis 3 mit 
einem langen Kabelende; 


Fig. 5 


die Abisolierzange in seitlicher Ansicht; 


Fig. 6 


eine Abisolierzange mit Kabelschneider in 
seitlicher Ansicht; und 


5 


Fig. 7 


eine weitere Ausf uhrungsf orm einer Abiso- 
lierzange, in seitlicher Schnittansicht . 


In Fig. 1 ist ein Ausf uhrungsbeispiel der erf indungsgema- 
fien Abisolierzange 100 in seitlicher Schnittansicht dar- 
10 gestellt. Im wesentlichen setzt sich diese zusammen aus : 


15 - einer Griff hebeleintieit 60, 

einer Kniehebeleinheit 70 und 
einem Federelement 80. 

Das Grundgehause 2 0 lauft an seinem oberen Ende in einem 
oberen Klemmenarm 25 aus, an dessen vorderem Ende eine 
20 Klemmbacke 21 angeordnet ist. Nach unten hin ist ein 
Handgrif fbereich 24 ausgebildet. 

Mit dem Grundgehause 2 0 beweglich verbunden sind: 
- die Klemmenarmeinheit 3 0 uber das Klemmenarmschwenkla- 
ger 23 und 

25 - die Grif fhebeleinheit 60 uber das Griff hebelgelenk 61. 

Die Lange der Klemmenarmeinheit 3 0 ist so gewahlt, dass 
das freie Ende etwa dem Ende des oberen Klemmenarms 25 


einem Grundgehause 20, 
einer Klemmenarmeinlneit 30, 
einer Messereinheit 40, 
einem Anschlagelement 50, 
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gegenuber liegt. An dem freien Ende ist ebenfalls eine 
Klemmbacke 31 angeordnet, die der Klemmbacke 21 des 
Grundgehauses 20 gegenuber liegt. Die Klemmenarmein- 
heit 30 ist so ausgebildet, dass sie den Messerschlit- 
5 ten 45 als unteres Teilelement der Messereinheit 40 auf- 
nimmt, wobei der Messerschlitten 4 5 uber einen Teil der 
Lange der Klemmenarmeinheit 3 0 verschiebbar darin gela- 
gert ist. 

Wie insbesondere Fig. 5 zeigt, weist die Klemmenarmein- 
heit 30 an ihrer seitlichen Wand wenigstens eine Kniehe- 
belachsenfuhrungsnut 34 (vgl . Fig. 5) auf, durch die der 
Verschiebeweg einer ersten Kniehebelendachse 71 in be- 
stimmten Arbeitsstellungen begrenzt ist. An ihrer Unter- 
seite ist die Klemmenairmeinheit 30 mit einem Schiebesitz 
fur das Anschlagelement 50 und einer Fuhrungskulisse 32 
fur eine Messereinheitsf uhrungswalze 49 ausgebildet. 

Die Griff hebeleinheit 6 0 weist an dem Griff hebelgelenk 61 
einen Anschlagbolzen 62 auf. Hierbei handelt es sich urn 
einen Festanschlag fur das Anschlagelement 50 der Kniehe- 
20 beleinheit 70, Der Anschlagbolzen 62 kann entweder zylin- 
drisch als starre Achse fest mit der Grif fhebeleinheit 61 
verbunden sein, oder er ist urn das Grif f hebelgelenk 61 
rotierbar angeordnet . 

An dem dem Grif f hebelgelenk 61 gegenuberliegenden Ende 
25 ist ein Handgrif f bereich 64 ausgebildet. Lange und Krum- 
mungen sind so gewahlt und mit dem Handgrif fbereich 24 
des Grundgehauses 2 0 abgestimmt, dass die erf indungsgema- 
Se Abisolierzange 100 vom Benutzer leicht gehalten und 
betatigt werden kann. 


10 


15 
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Die Grif f hebeleinheit 60 weist mit der Kniehebelachsen- 
fuhrungsnut 66, die vorzugsweise mit einem erhohtem Fuh- 
rungssteg 65 umrandet ist, eine Schiebef uhrung fur eine 
Kniehebelmittelachse 73 auf . 

5 AuSerdem ist an der Griff tiebeleinheit 60 ein Federele- 
merit 80 an einem Federelementschwenklager 63 schwenkbar 
gelagert. Das Federelement 8 0 besteht im wesentlichen aus 
einem oberen und einem unteren Federlagerelement 81, 82, 
die auf derselben Mittelachse angeordnet sind und zwi- 
10 schen denen eine Druckfedeir 83 angeordnet ist. Das obere 
Federlagerelement 81 ist schwenkbar mit der Messerein- 
heit 40 fiber eine Federelementaufnahmeachse 48 verbunden. 

Die Messereinheit 4 0 setzt sich im wesentlichen zusammen 
aus einem unteren Messerschlitten 45 und einem damit 

15 schwenkbar verbundenen oberen Messerbugel 41. Der Messer- 
schlitten 45 und der Messert>ugel 41 weisen an ihrem frei- 
en Ende jeweils wenigstens ein Messerelement 43, 4 6 auf, 
mit denen die Kunststof fummantelung eines elektrischen 
Kabels 1 wenigstens teilweise durchschnitten werden kann. 

20 Der Messerschlitten 45 und der Messerbugel 41 sind uber 
ein Messereinheitsgelenk 44 schwenkbar miteinander ver- 
bunden. Im Bereich des Messereinheitsgelenks 44 ist der 
Messerbugel 41 mit einem U-formigen Querschnitt ausgebil- 
det, wobei das offene Ende des Querschnitts nach unten, 

25 zum Messerschlitten 45 hin, weist. Hierdurch ergibt sich 
zwischen der Oberseite des Messerschlittens 45 und der 
Unterseite der in Figur 1 geschnittenen oberen Wand des 
Messerbugels 41 ein Zwischenraum, durch den das Kabel 1 
hindurch fuhrbar ist. An der Unterseite des Messerschlit- 

30 tens 45 ist eine Gelenkauf nahme angeformt, in der eine 
Messereinheitsfuhrungswalze 49 drehbar gelagert ist. Vor- 
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zugsweise fallt dabei die Achse 4 8 der Messereinheitsf uh- 
rungswalze 49 mit dem Schwenkgelenk des oberen Federla- 
gerelements 81 zusammen. 

Die Messereinheitsf uhrungswal ze 49 lauft entlang der Fuh- 
5 rungskulisse 32 an der Unterseite der Klemmenarmein- 
heit 30. Die Fuhrungskulisse 32 ist mit Rastausnehmungen, 
Auf lauf schragen etc. versehen, um die Bewegung der Messe- 
reinheit 40 gegenuber der Klemmenarmeinheit 30 zu steu- 
ern, wie nachfolgend noch erlautert werden wird. 

10 Kernstuck der erfindungsgemaSen Abisolierzange 10 0 ist 
neben der Messereinheit 4 0 mit dem Kabeldurchtrittskanal 
die Kniehebeleinheit 70 zusammen mit dem Anschlagele- 
ment 5 0 . 

Die Kniehebeleinheit 70 setzt sich aus einem ersten Knie- 
15 hebel 72 und einem damit gelenkig uber eine Kniehebelmit- 
telachse 73 verbundenen zweiten Kniehebel 75 zusammen. 
Die Kniehebelmittelachse 73 ist mittels einer Kniehebel- 
f uhrungswal ze 74 in der Kniehebelachsenf uhrungsnut 66 der 
Grif fhebeleinheit 60 verschiebbar gef uhrt . 

20 Der zweite Kniehebel 7 5 ist mit seiner zweiten Kniehebe- 
lendachse 76 gelenkig mit der Messereinheit 4 0 verbunden; 
vor zugsweise fallen dabei die zweite Kniehebelendachse 76 
und das Messereinheit sgelenk 44 zusammen. Hierdurch wird 
erreicht, dass die durch den Kniehebel 75 auf die Messe- 

25 reinheit 40 ausgeubte Kraft nur zur Verschiebung dersel- 
ben gegenuber der Klemmenarmeinheit 30 fiihrt, nicht aber 
zu einer Schwenkbewegu.ng des Messerschlittens 45 gegen- 
uber dem Messerbugel 41. 
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Der erste Kniehebel 72 ist bei dem dargestellten Ausfuh- 
rungsbei spiel mit seiner ersten Kniehebelendachse 71 so- 
wohl in der Fuhningskulisse 32 der Klemmenarmeinheit 3 0 
wie auch in der Kniehebelachsenf uhrungsnut 47 der Messe- 
5 reinheit 40 gef uhrt . Wahrend die Fuhrungskulisse 32 der 
Klernmenarmeinheit 3 0 nur eine bestimmte Lange aufweist 
und den Bewegungsbereich der ersten Kniehebelendachse 71 
begrenzt, ist die Kniehebelachsenf uhrungsnut 47 der Mes- 
sereinheit 40 so lang ausgeibildet , dass die Messerein- 
10 heit 40 unabhangig von der jeweiligen Stellung der ersten 
Kniehebelendachse 71 \iber den gesamten moglichen Ver- 
schiebeweg innerhalb der Klemmenarmeinheit 3 0 bewegbar 
ist . 

Mit der ersten Kniehebelendachse 71 ist das Anschlagele- 
15 ment 50 gelenkig verbunden. Dieses weist eine Stutzflache 
auf , mit der sich das Anschla.gelement 50 an der Untersei- 
te der Klemmenarmeinheit 30 abstutzt. Weiterhin weist das 
Anschlagelement 50 eine Ansctilagf lache 52 auf , die schrag 
zu der Stutzflache und in etwa senkrecht zum Kraftvektor 
20 einer vom Bediener bei der Betatigung der Handgriffe 
24, 64 aufgebrachten Kraft F ±st . 

Die erf indungsgemaSe Kinematik wird nachfolgend anhand 
der in Fig. 1 bis 3 dargestellten Bewegungsabf olge beim 
Abisolieren eines elektrischen Leiters erlautert : 

25 In Fig. 1 ist eine mogliche Aoisgangs stellung dargestellt, 
bei der sowohl die Klemmenarmeinheit 3 0 mit ihrer Klemm- 
backe 31 von dem Klemmenarm 2 5 mit der Klemmbacke 21 des 
Grundgehauses 2 0 abgespreizt ist, wie auch der Messerbu- 
gel 41 von dem Messerschlitten 4 5 abgespreizt ist, so 

30 dass sich die beiden Messerelemente 43, 46 beabstandet 
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gegenuber liegen. Es ist nun moglich, ein Kabel 1 zwi- 
schen den Klemmbacken 21, 31 unci den Mess ere lemente 43, 
46 einzufuhren, und zwar mit beliebiger Lange, sei es, 
wie in Fig. 1 dargestellt , relativ kurz zum vollstandigen 
5 Abisolieren der einzelnen. Adern am Ende, sei es zum Ent- 
fernen des auSeren Mantels des Kabels in einem groSeren 
Abstand vom Kabelende. 

Bei der erf indungsgemafieri Abisolierzange 100 ist es mog- 
lich, das Kabel 1 durch die gesamte Messereinheit 4 0 hin- 
10 durch und an den beiden aufien liegenden Schwenkachsgel en- 
ken 44 vorbei zu schieben, bis das Kabel 1 an der Riick- 
seite des Grundgehauses 20 wieder austritt. Damit kann 
die auSere Ummantelung mit groSem Abstand zum Kabelende 
hin durchtrennt werden. 

15 Bei der in Fig. 1 dargestellten Ausgangsstellung ist 
durch die Kraft der Feder 83 auch der Handgriff 64 vom 
Grundgehause 20 mit seinem Handgriff 24 abgespreizt. Die 
Messereinheit 40 liegt in ihrer vordersten Stellung in- 
nerhalb der Klemmenarmeinheit 3 0 bzw. dem Grundgehau- 

20 se 20. Bei dieser Stellung rastet die Messereinheitsf uh- 
rungswalze 49 in einer Rastausnehmung 33 der Fuh rungs ku- 
lisse 32 an der Unterseite der Klemmenarmeinheit 3 0 ein; 
die Rastausnehmung 33 ist in Fig. 3 erkennbar. 

Durch die Schragstelluncj der Kniehebelachsenf uhrungs- 
25 nut 66 wird bewirkt, dass bei der maximalen Abspreizung 
der Griff hebeleinheit 60 gemaS Fig. 1 die Kniehebelmitte- 
lachse 73 uber die in der Kniehebelachsenf uhrungsnut 66 
laufende Kniehebelf uhrungswalze 74 in den rechten Bereich 
der Nut 66 gezogen wird. Hierdurch wird gleichzeitig uber 
30 den ersten Kniehebel 72 die erste Kniehebelendachse 71 
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mit dem Anschlagelement 50 zuruckgezogen. Die Anschlag- 
flache 52 des Anschlagelements 50 wahrt einen Abstand zu 
dem Anschlagbolzen 62. 

Bei Betatigung der erf indixngsgemaJSen Abisolierzange 100 
5 wird die Griff hebeleinheit 60 urn das Griff hebelgelenk 61 
an das Grundgehause 2 0 herein geschwenkt. Dabei wird fiber 
das Federelement 80 eine Kraft auf die Messereinheitsf uh- 
rungswalze 49 ausgeubt, die dadurch in die Rastausneh- 
mung 33 der Fuhrungskulisse 32 hinein gedruckt wird. Uber 
10 die Messereinheitsfuhrungswalze 49 ist zugleich die zwei- 
te Kniehebelendachse 76 vorlaufig in der Rastausnehmung 
festgelegt, da uber den Messerschlitten 45 eine starre 
Verbindung zwischen den Achsen 44 und 48 gegeben ist. 

Zugleich wird mit der Betatigung der Griff hebeleinheit 60 
15 liber den Fuhrungssteg 65 an der Kniehebelachsenf uhrungs- 
nut 66 eine Kraft auf die Kniehebelf uhrungswalze 74 an 
der Kniehebelmittelachse 73 ausgeubt. Da die zweite Knie- 
hebelendachse 76 in dieser Phase, wie vorstehend be- 
schrieben, noch festgelegt ist, erfolgt nun eine Aus- 
20 weichbewegung des ersten Kniehebels 72 nach links. Uber 
diesen wird das Anschlagelement 50 weiter nach vorn, also 
in Richtung der Klemmbacken 21, 31, geschoben, bis die 
Anschlagf lache 52 an dem Anschlagbolzen 62 anliegt. 

Dieser Zustand ist in Fig. 2 gezeigt: Die Klemmbacken 21, 
25 31 klemmen das eingelegte Kabel 1 an seinem AuSenumfang 
fest. Die Messerelemente 43, 46 sind mit ihren Schneiden 
in die Ummantelung des Kabels 1 eingedrungen und haben 
diese wenigstens teilweise durchtrennt . Dabei ist die Po- 
sition der Schneidkante der Messerelemente 43, 46 jeweils 
30 so gewahlt, dass diese nur geringfugig uber die Klemmbak- 
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ken 21 , 31 hinaus in den zwi schen Messerschlitten 45 und 
Messerbugel 41 eingeschlossexien Winkel nach innen ragt . 
Hierdurch wird sichergestell t , dass auch Kabel, die mit 
einer sehr diinnen Ummantelung versehen sind, nicht von 
5 den Messerelementen 43 , 46 durchtrennt werden und dass 
insbesondere bei Litzen nur die auSere Ummantelung abge- 
zogen wird, ohne dass Kupf erl itzen von den Messern durch- 
trennt werden. Ein Anschneiden der Ummantelung im Urn- 
fangsbereich reicht bei derx ublichen PVC-Ummantelungen 
10 elektrischer Kabel aus, um mat geringem Kraftaufwand ein 
AbreiSen des Mantelteils und damit schlieSlich die voll- 
standige Abtrennung der Ummantelung zu erreichen. 

Das AbreiSen wird durch eine Ruckwartsbewegung der Messe- 
reinheit 4 0 als dritte wesentliche Bewegungsphase be- 
15 wirkt, wobei die Messerelemente 43, 4 6 im Eingriff mit 
der Ummantelung bleiben und das Kabel 1 neben den Mes- 
serelementen 43, 36 durch die Klemmbacken 21, 31 fest ge- 
klemmt bleibt. 

Die dritte Arbeitsphase geht von der in Fig. 2 darge- 
20 stellten Situation aus, wobei die Messereinheit 40 noch 
in ihrer vordersten St el lung nahe der Klemmbacken 21, 31 
liegt und wobei die Anschlag-f lache 52 sich am Anschlag- 
bolzen 62 abstutzt. Eine Verschiebung des Anschlagele- 
ments 50 ist nun nicht mehr moglich, so dass liber das An- 
25 schlagelement 50 die erste Kniehebelendachse 71 festge- 
legt ist. 

Die auf die Kniehebelmittelaclise 73 ausgeubte Kraft wirkt 
auch auf den zweiten Kniehebesl 75 und damit auf das Mes- 
sereinheitsgelenk 44. Im Zuge der Betatigung der Griffhe- 
30 beleinheit 60 steigt wegen des uber das Anschlagele- 
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merit 50 festgelegten ersten Kniehebels 72 die Kraft auf 
den zweiten Kniehebel 75 und die Messereinheit 40 soweit 
an, dass die Messereinheitsfuhrungswalze 49 aus der Ra- 
stausnehmung 33 heraus gedruckt wird und die Messerein- 
5 heit 40 in der Klemmenarmeinheit 30 nach hinten geschoben 
wird. 

Mit der Bewegung der Messereinheit 4 0 wird der zu entfer- 
nende Teil der Ummantelung des Kabels 1 mit nach hinten 
gezogen und vollstandig abgerissen. Damit ergibt sich die 
10 in Fig. 3 dargestellte Situation. 

Durch Loslassen des Handgrif f bereichs 64 wird durch die 
Kraft der Druckfeder 83 die Griff hebeleinheit 60 wieder 
in ihre Ausgangsstellung bewegt, wobei die Klemmenarmein- 
heit 30 gegemiber dem oberen Klemmenarm 25 des Grundge- 
15 hauses 20 abgespreizt wird, ebenso der Messerbugel 41 ge- 
genuber dem Messerschlitten 45. Das bearbeitete Kabel 1 
kann nun aus der geoffneten Abisolierzange 100 heraus ge- 
nommen werden. 

Der abgetrennte Teil der Ummantelung ist entweder automa- 
20 tisch ganz abgezogen worden, wenn die abzutrennende Lange 
nicht groSer als die maximal mogliche Rucklauf lange der 
Messereinheit 40 ist. Ansonsten ist das zu entfernende 
Ende der Ummantelung aber soweit zuriickgezogen, dass es 
vom Benutzer leicht ergriffen und vollstandig liber das 
25 Kabelende abgestreift werden kann. 

In Fig. 3 ist eine Messerbugel f uhrungsnut 22 erkennbar, 
in der ein an die AuSenseite des Messerbiigels 41 ange- 
formter Fuhrungsriocken 42 lauf t . Mit diesem wird er- 
reicht, dass sich der Messerbugel 41 auf einer vorgegebe- 
30 nen Bahn im Grundgehause 2 0 bewegt und dass der Messerbu- 
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gel 41 nicht durch zusatzliche Federn, etc. von dem Mes- 
serschlitten 45 abgespreizt zu werden braucht . 

Der besondere Vorteil der Erfindung wird durch die Knie- 
hebeleinheit 70 erreicht . In alien Arbeitsphasen wird 
5 uber die Kniehebel 72, 75 eine Kraft ubertragen, die zum 
Zudrucken der Klemmbackien 21 , 31 bzw. der Messerelemente 
43, 46 fuhrt und die Klemmung auch wahrend der weiteren 
Arbeitsvorgange beibehalt, das heiSt, es wird uber die 
Kniehebeleinheit 70 stets eine so groSe Klemmkraft er- 

10 zeugt, dass das zwischen den Klerranbacken 21, 31 einge- 
klemmte Kabel 1 bei der Ruckzugsbewegung der Messerein- 
heit 40 nicht bewegt wird. Zugleich mit der Klemmkraft 
wird uber die Kniehebeleinheit 70 die Kraft fur das voll- 
standige AbreiSen und Ab Ziehen der Ummantelung aufge- 

15 bracht. Kraftspitzen fuhren zur Einleitung der nachsten 
Bewegungsphase, so dass die auf das Kabel wirkenden Kraf- 
te konstruktiv begrenzt sind. 

In Fig. 4 ist dargestellt, wie ein langes Kabelende durch 
die Abisolierzange 100, insbesondere durch dessen Messe- 

20 reinheit 40, hindurch gefuhrt ist. Weiterhin ist die 
Kniehebelachsenfuhrungsnut 34 in der Klemmenarmeinheit 3 0 
erkennbar, durch die der Weg der ersten Kniehebelendachse 
71, und damit auch der Weg des Anschlagelements 50, be- 
grenzt ist. Wichtig ist hier insbesondere die Begrenzung 

25 des Vorlaufs der ersten Kniehebelendachse 71 nach vorne, 
da so verhindert wird, dass eine zu groSe Klemmkraft an 
den Klemmbacken 21, 31 ausgeiibt wird und sehr dunne Kabel 
abgequetscht werden. 

Fig. 6 zeigt eine Ausfiihrungsform mit einer zusatzlichen 
30 Kabeltrennvorrichtung. Diese ist aus einem fest mit dem 
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Grundgehause verbundenen Messerbugel 91 und einer an der 
Griff hebeleinheit 60 befestigten Klinge 92 gebildet. Beim 
Schwenken der Griff hebeleinheit 60 um das Grif f hebelge- 
lenk 61 wird die Klinge 92 auf den starren Messerbugel 91 
5 zu bewegt. Ein dazwischen eingelegtes Kabel wird voll- 
standig durchtrennt. Der Messerbugel 91 ist vorzugsweise 
am Anschlagbolzen 62 festgelegt, sowie an einem weiteren 
Punkt am Grundgehau.se 20, der beliebig gewahlt werden 
kann, soweit er die Bedienung durch den Benutzer nicht 
10 behindert und auch eine freie Bewegung der Kniehebelein- 
heit 70 und des Federelements 80 ermoglicht. Der Uber- 
sichtlichkeit halber sind in Fig. 6 die Kniehebeleinheit 
70, das Federelement 80 und das Anschlagelement 50 nicht 
dargestellt . 

15 In Figur 7 ist eine weitere Ausf uhrungsf orm einer Abiso- 
lierzange 100' dargestellt, bei der der Klemmenarm 25' 
des Gehauses 20' ein der Oberseite der Messereinheit 4 0 
gegenuberliegend angeordnetes Drue kpunkt element 26' auf- 
weist, das in einer Druckpunktelementf uhrungsnut 27' ver- 

20 schiebbar gefuhrt ist. 

Durch das Druckpunkt element 26' kann ein Druckpunkt defi- 
niert und verandert werden, gegen den die Messereinheit 
40 beim Betatigen der Abisolierzange gedruckt wird, und 
zwar in einer ersten Phase, in der der Messerbugel 41 und 

25 der Messerschlitten 45 sowie die Klemmbacken 21, 31 unter 
Einschluss eines zwischen ihnen liegenden Kabel s 1 auf- 
einander zu bewegt werden. Die Messereinheit 4 0 driickt je 
nach Stellung des Druckpunkt elements 26' etwas fruher 
Oder etwas spater in seiner Bewegung gegen den so gebil- 

30 deten Druckpunkt. Die Messereinheit 40 ist dann sowohl 
vorne an den Messerelementen wie auch weiter hinten am 
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Druckpunkt element 26' festgelegt. Zugleich ist auch die 
Klemmenarmeinheit 30' vorne bei den Klemmbacken 21, 31 
und indirekt fiber die Messereinheit 40 an dem Druckpunk- 
telement 26 ' festgelegt . 

5 Eine weiter steigende Kraft beim Betatigen der Abisolier- 
zange 100' wird fiber die Messereinheitsf uhrungswalze 49 
auf die blockierte Klemmenarmeinheit 30' geleitet und 
ffihrt zum Herausdriicken der Messereinheitsf uhrungswal- 
ze 49 aus der Rastausnehmung 33 (vgl . Fig. 4), wodurch, 
10 wie oben bereits dargestellt , die Ruckwart sbewegung der 
Messereinheit 40 ausgelost wird, die zum Abstreifen der 
abgetrermten Kabelisolierung ffihrt, 

Um die Biegeanspruclnung der Klemmenarmeinheit 3 0 zu redu- 
zieren, insbesondere zwischen dem Moment des Blockierens 
der Klemmenarmeinheit 30' durch Anlegen der Messerein- 
heit 40 an das Druckpunkt element 26', und dem Beginn der 
Rfickwart sbewegung der Messereinheit nach dem Heraussprin- 
gen der Messereinheitsf fihrungswalze 49 aus der Rastaus- 
nehmung 33 ist das Klemmenarmschwenklager 23', das durch 
eine mit dem Grundgehause 20' verbundene Achse gebildet 
ist, die an einem Dampf ungselement 35' in der Klemmenar- 
meinheit 30' anliegt. 

Das elastomere Dampf ungselement 35' ist bevorzugt unter- 
halb der Achse in einem Langloch 36' in der Klemmenar- 
25 meinheit 30' angeordnet und federt Kraftspitzen ab. Die 
zusatzliche Dampfung kann sowohl bei der erst en darge- 
stellten Ausffihrungsf orm der Abisolierzange 100 wie auch 
bei der Ausffihrungsf orm der Abisolierzange 100' mit dem 
Druckpunkt vorgesehen sein. 
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Bezugszeichenliste : 


100 Abisolierzange 

20, 20' Grundgehause 

21 Klemmbacke 

22 Mess er buge 1 f uhrung s nut 
23; 23' Klemmenarmschwenklager 
2 4 Handgr i f f be r e i ch 

25 oberer Klemmenarm 

2 6 ' Druckpunktelement 
2 7 ' Druckpunk t e 1 ement f \ih - 
rungsnut 

30; 30 Klemmenarmeinheit 


31 
32 
33 
34 


35' 
36' 

40 

41 
42 
43 
44 
45 
46 
47 


48 


49 


50 

52 


Klemmbacke 

Fuh rung skul i s s e 

Ra s t au s nehmung 

Kniehebelachsenf uhru 
ngsnut 

Dampf ungs e 1 ement 
Langloch 

Messereinheit 

Messerbiigel 
Fuhrungsnocken 
oberes Messerelement 
Messereinheit sgelerak 
Messerschlitten 
tinteres Messerelement 

Kniehebelachsenf "Qhru 
ngsnut 

Federelementauf nahme 
achse 

Messereinheitsfulnrun 
gswalze 

Anschlagelement 

Anschlagf lache 


60 Griff hebeleinheit 

61 Griff hebelschwenklager 

62 Anschlagsbolzen 
63 

Federel ement schwenkl 
ager 

64 Handgrif fbereich 

65 Fuhrungssteg 
66 

Kni ehebel achs enf iihru 
ngsnut 

70 Kniehebeleinheit 

71 erste Kniehebelendach- 
se 

72 erster Kniehebel 

73 Kniehebelmittelachse 

74 Kni ehebel fuhrungswalze 

75 zweiter Kniehebel 

76 zweite Knie- 
hebe 1 endachs e 


80 Federelement 

81 oberes Federlagerele- 
ment 

82 unteres Federlagerele- 
ment 

83 Druckfeder 


Kabel 
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Patentanspruche : 

1. Automatische Abisolierzange (100; 100')/ insbesondere 
fur Flachkabel, mit wenigstens : 

einer Messereinheit (40) , bestehend aus wenigstens 
5 einem Messerbugel (41) und einem damit schwenkbar 

verbundenen Messerschlitten (45) ; 

einer Klemmenarmeinheit (30; 30' ), an dessen vorde- 
rem Ende wenigstens eine Klemmbacke (31) angeordnet 
ist ; 

einem Grundgehause (2 0) mit 

• einem oberen Klemmenarm (25; 25')/ in dem die Messe- 
reinheit (40) verschiebbar gefuhrt ist, 

• wenigstens einer Klemmbacke (21) , 

• einem Klemmenarmschwenklager (23; 23') , an dem die 
Klemmenarmeinheit (30; 30') schwenkbar gelagert ist; 

einer Griff hebeleinheit (60) , die an einem Griffhe- 
belschwenklager (61) schwenkbar mit dem Grundgehau- 
se (2 0) veirbunden ist; 

eine Kniehebeleinheit (70) , bestehend aus einem er- 
sten und einem zweiten Kniehebelarm (72, 75), die 
uber eine Kniehebelmittelachse (73) schwenkbar mit- 
einander verbunden sind, wobei 

• der erste Kniehebelarm (72) mit der ersten Kniehebe- 
lendachse (71) in einer Fuhrungskulisse (32) der 
Klemmenarmeinheit (30; 30') gefuhrt ist, 

• der zweite Kniehebel (75) gelenkig an der Messerein- 
heit (40) befestigt ist, 

und 
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25 
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• die Kniehebe3_mittelachse (73) in der Griff hebelein- 
heit (60) gefiihrt ist. 

2. Abisolierzange (100; 100') nach Anspruch 1, dadurch 
gekennzeichnet , dass die Messereinheit (40) ver- 

5 schiebbar in cier Klemmenarmeinheit (30; 30') gelagert 

ist . 

3. Abisolierzange (100; 100 7 ) nach Anspruch 1 oder 2, 
dadurch gekennzeichnet , dass das Grundgehause (20) 
einen Handgrif f bereich (24) aufweist. 

10 4. Abisolierzange (100; 100') nach einem der Anspruche 1 
bis 3, dadurch. gekennzeichnet , dass die Griff hebe- 
leinheit (60) wenigstens eine Kniehebelachsenfuh- 
rungsnut (66), ein Federelementlager (63) und einen 
AnschlagbolzerL (62) aufweist, 

15 5. Abisolierzange (100; 100') nach Anspruch 4, gekenn- 
zeichnet durch. ein Anschlagelement (50) , das mit der 
ersten Kniehebelendachse (71) gegenuber der Klemmen- 
armeinheit (3 0; 30') verschiebbar ist und das mit ei- 
ner Anschlagf 1 ache (52) an den Anschlagbolzen (62) 

20 anzulegen ist . 

6. Abisolierzange (100; 100') nach Anspruch 4 oder 5, 
dadurch gekennzeichnet, dass der erste Kniehebelarm 
(72) mit der ersten Kniehebelendachse (71) in der 
Kniehebel-achsenfuhrungsnut (34) der Klemmenarmein- 
25 heit (30; 30') verschiebbar gelagert ist. 


7. 


Abisolierzange (100; 100') nach einem der Anspruche 1 
bis 6, dadurch gekennzeichnet, dass die Kniehebelmit- 
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telachse (73) in der Kniehebelachsenfuhrungsnut (66) 
der Griff hebeleinheit (60) gefuhrt ist. 

8. Abisolierzange (100; 100') nach einem der vorherge- 
henden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass der 
5 Messerbiigel (41) und/oder der Messerschlitten (45) 

wenigstens im Bereich der Schwenkachse (44) einen U- 
fdnrmigen Querschnitt aufweist, und wobei zwischen 
Messerschlitten (45) und Messerbiigel (41) ein Kabel- 
durrchtrittskanal gebildet ist. 

10 9. Abisolierzange (100; 100') nach einem der vorherge- 
henden Anspruche, dadurch gekennzeichnet, dass die 
Kn±ehebelmittelachse (73) uber eine Kniehebelf uh- 
rungswalze (74) rollbar in der Kniehebel- 
achsenfuhrungsnut (66) gelagert ist. 

15 10. Abisolierzange (100; 100') nach einem der vorherge- 
henden Anspruche, dadurch gekennzeichnet , dass die 
Fiihrungskante der Kniehebelachsenfuhrungsnut (66) 
duarch einen Fuhrungssteg (65) verdickt ist. 

11. Abisolierzange (100; 100') nach einem der vorherge- 
20 henden Anspruche, dadurch gekennzeichnet, dass der 

Messerschlitten (45) uber einen Teil seiner Lange ei- 
ne Kniehebelachsenfuhrungsnut (47) aufweist, die we- 
nigstens teilweise von der Kniehebelachsenfuhrungsnut 
(34) der Klemmenarmeinheit (30; 30') iiberdeckt ist. 

25 12. Abisolierzange (100; 100') nach einem der vorherge- 
henden Anspruche, dadurch gekennzeichnet, dass die 
Klemmenarmeinheit (30; 30') an ihrer Unterseite eine 
Fuhrungskulisse (32) aufweist, auf der die Messerein- 
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heit (40) uber eine Messereinheitsfuhrungswalze (49) 
gef uhrt ist . 

13. Abisolierzange (100; 100') nach Anspruch 12, dadurch 
gekennzeichnet, dass die Fuhrungskulisse (32) wenig- 
stens eine Rastausnehmung (33) auf weist . 

14. Abisolierzange (100; 100') nach Anspruch 12 oder 13, 
dadurch gekennzeichnet , dass die Messereinheitsfuh- 
rungswalze (49) an dem Federauf nahmegelenk (48) gela- 
gert ist. 

15. Abisolierzange (100; 100') nach einem der vorherge- 
henden Anspruche, dadurch gekennzeichnet, dass die 
zweite Kniehebelendachse (76) in der Schwenkachse 
(44) der Messereinheit (4 0) angeordnet ist. 

16. Abisolierzange (100; 100') nach einem der vorherge- 
henden Anspruche, dadurch gekennzeichnet, dass der 
Messerschlitten (45) und/oder der Messerbugel (41) 
mit auswechselbaren Messerelementen (43, 46) versehen 
sind. 

17. Abisolierzange (100; 100') nach einem der vorherge- 
henden Anspruche, dadurch gekennzeichnet, dass der 
obere Klemmenarm (25) und/oder die Kletnmenarmeinheit 
(3 0; 30') mit auswechselbaren Klemmbacken (21, 31) 

versehen sind. 

18. Abisolierzange (100; 100') nach einem der vorherge- 
henden Anspruche, dadurch gekennzeichnet, dass an der 
Grif fhebeleinheit (60) eine Messerklinge (92) ange- 
ordnet ist, die sich mit einer Schwenkbewegung der 
Grif fhebeleinheit (60) gegen ein f eststehendes Mes- 
serelement (91) am Grundgehause (20) bewegt . 
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19. Abisolierzange (100') nach einem der vorhergehenden 
Anspruche, dadurch gekennzeichnet , dass der obere 
Klemmenarm (25') ein der Oberseite der Messerein- 
heit (40) gegenuberliegend angeordnetes Druckpunkt- 

5 element (26') aufweist, das in einer Druckpunktele- 

mentfuhrungsnut (27') gefiihrt ist. 

20. Abisolierzaiige (100') nach einem der vorhergehenden 
Anspruche, dadurch gekennzeichnet, dass das Klemmen- 
armschwenklager (23') durch eine mit dem Grundgehause 

10 (20') verbundene Achse gebildet ist, die an einem in 

der Klemmenarmeinheit (30') angeordnetem Dampfungs- 
element (35') anliegt. 

21. Abisolierzange (100') nach Anspruch 20, dadurch ge- 
kennzeichnet, dass das Dampfungselement (35') unter- 

15 halb der Achse in einem Langloch (36') in der Klem- 

menarmeinheit (30') angeordnet ist. 
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Fig. 6 
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